
Datum

syst. Fehler Zeit:

syst. FehlerAuslenkung:

4q .Et" . zozo

O,3s
Zmm

lU2 - Gravitationskonstante
( Messdaten zur Auswertung)

Messreihe 2

[mm]: q 36

Startposition [mm]: tl S\

Zeit [sl Auslenkung Imm] Zeit [s] Auslenkung Imm] Zeit [sl Auslenkung [mm]
30 Lt 42 630 q_sn 1230 4q3
60 r-l -s3 660 1161i 1260 +t5_
90 u6x 690 Lt:l / r290 q+a

r20 rl d5 720 4,po 1320 4KLI
L50 SÖ? 750 qE5 1350 +aE
180 .'/3 780 +3V 1380 +35
210 -y2j) 810 Sdr-s- 74L0 qav
240 rJ? 840 .s/ / L440 .Sc:' /
270 -T.i5 870 Sl-s- 1470 t-ö <
300 -{_? ? 900 s/s 1500 SÖ+
330 5Sl 930 s/3 1530 .t o-:<
360 .sz2 960 5-/e 1560 -\a Z
390 5la 990 -(o-s- 1590 11 .3i\
420 cr 3) 1020 q58 1620 u 9..6'
450 4 8"r 1050 L+ 3z 1650 +51
480 q +3 1080 LLR.S 1680 qR )-
5l_0 q 6_s 1_L10 Lr ?.3 t7t0 Lf 8LI
540 t+s(3 LL4O L+ >q L740 Lf'r< Z
570 LI.'S LLTO Ll7 Z 1770 4Ro
600 C{-54 L200 L+ +l 1800 q }3

Zeit [s] Auslenkung Imm] Zeit [sl Auslenkung [mm] Zeit [s] Auslenkung [mm]
30 ,l3t 630 L230 +q3
60 +8t 660 L260
90 LI6LT 690 L290 qc{

120 Ltq.5 720 qL(1 L320 q-S:;
150 +26 750 a 1350
180 t+o 6 780 L+ 1_380

2to s8g 810 1,4I0
240 31R 840 o0 1.440 9.tL
270 36s 870 ) r470 o
300 s1;ä 900 \S3 1500 06
330 \']2 930 \et 1530 46E
360 Stto 960 1560

390 55s 990 o 1590 L+ 13
420 rto ) 1020 1620 t+ 1""
450 qes 1050 L 1650 z
480 q7R 1080 1580

510 Lb 5c) L1.IO t LTLO Lt e8
540 *6a Lt40 + L740
570 (]6? LITO 1770 {
600 t+6 "\ 1200 L800

Nulllage wurde vom Assistierenden gemessen - es ergibt sich damit, dass L, (( h


