IU2 - Gravitationskonstante
(Messdaten zur Auswertung)

patum: 14 feb.202

syst. Fehler Zeit:

0,38

syst. Fehler Auslenkung: 2mMm)

Messreihe 1 Startposition [mm]: 456
Zeit [s] Ausl_enkung [mm)] Zeit [s] [Auslenkung [mm] Zeit [s] |Auslenkung [mm]
30 442 630| 4. S5 1230| 4 93X
60 4 S& 660 4 LY 1260 ¢4 7). S
9 68 690 47/ 129] & 15
1200 4&S 720 4 20 1320| 4 & ¢
150 Sop2 750 485 1350 4 &K
180] S/3 780 4 5% 1380 (- H7S
210, S 29 810 Sos 1410] 4 A~
240 S°37F ga0| S// 1440] S/
270 SRS 870 S /S~ 1470 S©_S
3000 N 22 900| .S /.S~ 1500| SO &
330 S 3] 930| S/ 3 1530 S &
360 S2D 960| s/ 1560 K > 2
390 Sjo 990| SO 1590 4 & =
420 L3y 1020 ¢4 A& 1620| (L AL
450 4 RS 1050| {+42. 1650 4 & |
480l 4 3 3 1080| (4.5 1680 5 A~
510)| 4&5 1110 &4 29 1710 45Y
540, 4.8&K 1140 &4 24 1740 Y& 2.
570| 4.5 % 1170 43 2. 1770 4RO
600 ¢ S& 1200f &4 -/ 1800| & +
Messreihe 2 Startposition [mm]: AN
Zeit [s] |Auslenkung [mm)] Zeit [s] |Auslenkung [mm] Zeit [s] |Auslenkung [mm]
30 9955 630 v T 1230 4493
60| 45/ 660] & £ | 1260 GGG
90 G464 690 4SS 1290 Y44 |
120 TR 7200 442 13200 H43XS
150l 424 750 Yo 1350 4 2K
180 {406 780 &S 1380 422
2100 S&& 810 GoR 14100 & |
2490 34K 840 OO 1440, S/
270 265 870] &4 S 1470 oS
3000 X448 900 JANTI 15000 Y O&
330 974 930 XY 1530| 46&
360 SO 960 AR 1560 G4 (O
390 S59% 990| GLOS 1590 Y (3
420 4O} 10200 Gk |5 16200 Y |+
450 423 10500 W72 1650, 42\
480 4 zx 1080 WX\ 1680 Uzs
510 4 SO 1110] Y K 1710, 4 Z&X
540 U460 1140 G4 4 1740 G XD
570 (6 1170] G G & 1770] & Uk
600 G &N 12000 {SO 1800 Y L&

Nulllage wurde vom Assistierenden gemessen - es ergibt sich damit, dass L, < L




